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ROBOTICA SUBMARINA: DE LA
INSPECCION A LA INTERVENCION

Resumen

Durante las Ultimas dos décadas los AUVs (Autonomous Underwater Vehicles) disponibles
comercialmente se han utilizado predominantemente en tareas de inspeccion y/o exploracién. No
obstante, existe un interés creciente en innovadoras aplicaciones que requieren nuevas
capacidades, y en particular, tareas de intervencion. El mantenimiento de: observatorios
cientificos permanentes, pozos de petroliferos, redes de sensores, emisarios y oleoductos
submarinos o las instalaciones de energias renovables son algunos ejemplos. Estas tareas se
abordan hoy en dia utilizando sumergibles tripulados 0 ROVs (Remotely Operated Vehicles)
equipados con brazos teleoperados funcionando bajo supervision humana. Recientemente, la
comunidad cientifica ha empezado a idear vehiculos auténomos equipados con brazos robdticos
(I-AUVs: Intervention Autonomous Underwater Vehicles) que puedan automatizar algunas de
estas tareas. En este Webminar, abordaremos primero el concepto de AUV y su aplicacion clasica
a tareas de cartografia, exploracion e inspeccion. Se presentaran ejemplos de aplicacion a la
arqueologia submarina utilizando el robot GIRONA 500, mostrando resultados de planimetrias
Opticas y acUsticas. Seguidamente, se presentara la problematica de la intervencién auténoma y
se repasaran los principales proyectos que se han cursado tanto a nivel nacional, como
internacional en este dmbito.
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EL INSTITUTO DE INVESTIGACION DE VISION Y ROBOTICA
(VICOROB)

El Instituto de Investigacion de Vision y Robdtica ([/ICOROH) investiga en las areas de vision por computador,
robdtica e inteligencia artificial. Dentro del instituto, el Centro de Investigacion en Robdtica Submarina ERI),

cuenta con una dilatada experiencia en el disefio y desarrollo de prototipos de robots submarinos auténomos
para la cartografia opto/acUstica de alta resolucion. Durante los Ultimos 10 afios se han disefiado y desarrollado
5 prototipos, todos ellos con un disefio conceptual diferente. Se han desarrollo técnicas avanzadas de
procesamiento de imagenes para la cartografia 2D y 3D del fondo marino, asi como métodos para la fusion de
estasimagenes con datos de sensores de navegacion de Ultima generacion (DVL, giroscopios, USBL, utilizando
técnicas de optimizacion global para hacer frente a mapas de gran escala. VICOROB tiene una larga experiencia
en el desarrollo de arquitecturas de control inteligentes y ha contribuido con innovadores sistemas de control
de mision, arquitecturas basadas en el comportamiento, aprendizaje y planificacion de rutas para AUVs.
Actualmente uno de los principales temas de se basa en el desarrollo de técnicas de SLAM para la cartografia
submarina utilizando imagenes acusticas y/o de video, asi como la investigacion de sistemas avanzados para la
manipulacién auténoma bajo el agua. Finalmente, el grupo tiene experiencia en mecatrdnica e integracion de
software. Recientemente, se han desarrollado 1 Girona 500 y 4 AUV Sparus Il para ser entregados a
instituciones de investigacion externas, tres de las cuales participan en la competicion submarina euRathlon
financiada por la UE, y hemos formado parte del equipo vencedor del Grand Challenge de Eurathlon.
Actualmente, los robots Gironasoo y Sparus Il se comercializan por la Spin-off [qua Robotics 5.
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