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CONTROL Y ESTABILIDAD EN
MOTOCICLETAS DE COMPETICION.

Resumen

La mayoria de los vehiculos de dos ruedas, motocicletas en este caso, poseen multiples
modos de oscilacion que se encuentran acoplados.

Existe numerosa documentacion escrita y grafica de accidentes originados por las
inestabilidades internas de dichos vehiculos. Bajo ciertas circunstancias, los principales
modos de oscilacion, denominados "weave" y "wobble", pueden llegar a ser excitados,
provocando oscilaciones de frecuencia creciente y de amplitud no amortiguada, con
consecuencias catastroficas para el piloto/pasajero en muchos de los casos.

En este seminario, se hace un analisis de la naturaleza inestable de estos modos y
mediante un modelado detallado del sistema, se lleva a cabo un analisis de estabilidad.
Asi mismo, se repasaran las técnicas de control pasivas utilizadas para controlar las
oscilaciones no amortiguadas y se demostrara como los métodos cldsicos de
amortiguacion de “wobble” perjudican la estabilidad del modo “weave”. También se
revisara una de las Ultimas soluciones propuestas a nivel industrial para conseguir
amortiguar todos los modos inestables simultdaneamente. Estas técnicas estan basadas
en un tipo de suspension cuyos parametros son tuneados mediante técnicas de
optimizacion.
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