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12 SESION - 1-SEPTIEMBRE-2021

e 15:30 — 15:45 Presentacion de actividades
* 15:45 - 16:15 Actividades equipo coordinacidn
e 16:15-16:30 Jornadas Nacionales Robdtica 2021

* 16:30—17.00 Exposicion de actividades otras organizaciones robdtica
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22 SESION - 2-SEPTIEMBRE-2021

MESA REDONDA: GRADOS DE ROBOTICA

* 12:00—-12:20 Grado en Ing. Electrénica, Robdtica y Mecatrdnica

(Universidad de Malaga-Sevilla)

* 12:20 - 12:40 Grado en Ingenieria Robdtica (Universidad de Alicante)
* 12:40 - 13:00 Grado en Inteligencia Robética (Universidad Jaume 1)

* 13:00 — 13:30 Discusidon, comentarios y preguntas
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ACTIVIDADES ADICIONALES

CEABOT

POSTERS PRESENTADQOS

https://sites.google.com/uji.es/sesionpostersjjaa2021/inicio



https://sites.google.com/uji.es/sesionpostersjjaa2021/inicio

Coordinacion GTRob — CEA

€ 0 ®

Oscar Reinoso
UMH

Coordinador GTRob

Angel Valera

UPV
Pagina Web

Itziar Cabanes
UPV/EHU
Coordinador GTRob

Fernando Gomez

UHU
Industria 4.0

Manuel Ferre Raul Marin
UPM uJl
Premio Tesis Doct. Robodtica Concurso CEABOT

Victor F. Mufoz Eduardo Zalama
UMA UVA
Web - Boletin GTRob Chair Articulos — Jornadas Aut.



e Lista de distribucion en Google:
cea gtrob@googlegroups.com

Comunicacion e Creada por Pedro J. Sanz
con * Lista ‘no oficial’

MIEMBROS - 171 miembros

GTROB e Recibir correos: Administrador
Coordinador de GTROB y
Presidente CEA



http://googlegroups.com

AUTOMATICA E PULSAR AQUI
INSTRUMENTACION.

Jamdstn sl b tmir 4.0 PULSA en este enface y empiezs a dar a conocer
us productos y servicios.

AUTOMATICA E
la INSTRUMENTACION con

e REVISTA AUTOMATICA E
Robética colaborativa: desde las aulas INSTRUMENTACION
hasta la industria it o v

INSTRUMENTACION...
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La industria actual esté inmersa en un proceso de evolucion constante,
con grandes retos que llevar a cabo. En esta era de la digitalizacion de la

industria, ap; unode clave el robot
o cobot
= s *SIDE
Quién les iba a decir a los trabajadores que iban a tener al lado, Acceso remoto faCI| y N
codo,a fi

utilizar vallas de seguridad, incluso que algunos tendrian dos brazos

las personas d

productiva. j¥ que iban a ser

‘miquinas! Ademis, del ¥ mejora en la interaccion con

usuarios, los cobots permiten reducir de forma significativa los
problemas de espacio en su instalacién, mejorar la facilidad y rapidezen
1a programacién, y agilizar la adaptacién ante cambios en la produccion.
E ylas

cidades de los robx

¥ bien definido, con un menor coste y mayor flexibilidad en su

integracidn. ‘CAPAROC - of superpoder enmidindo.

. s

La utilizacién , presion P
iaenel del robot, permiten
‘medir y controlar la fuerza y la velocidad, lo que garantiza que no
v ’ dep contacto, sea Toda la experiencia de VEGA
intencionado o por accidente, manteniendo en todo momentola ahora an la industria 4.0

Si nos preguntamos por los desafios a los que se enfrentaran los cobots,
el punto de mira se dirige hacia una mayor capacidad de carga, un mayor
grado en la interaccion y i 1

unos pardmetros preestablecidos para mejorar la produccion. Aspectos
enlos que lavision y la inteligencia artificial tienen mucho que aportar.

Actividades
realizadas

* Columna Automatica e
Instrumentacion “Robotica
colaborativa: desde las aulas
hasta la industria” — Marzo
2021 — Itziar Cabanes

Enlace



https://www.automaticaeinstrumentacion.com/texto-diario/mostrar/2779137/robotica-colaborativa-desde-aulas-hasta-industria

Jornadars
OTICA AYANZADA

Actividades
realizadas

* Jornadas RSME-CEA “Robética
avanzada: dos puntos de vista
convergentes” — 21 abril 2021

‘La teoria de tornillos como una mejor
matematica para la mecanica de robots”
— José Manuel Pardos-Gotor (ENEL)

(https://www.youtube.com/watch?v=68

ODKPhOXCM)



https://www.youtube.com/watch%3Fv=680DKPh0XCM

Espacios de trabajo

en robots manipuladores:
tipos y méetodos de calculo

Adrian Peidro
apeidro@umbh.es

Laboratono de Automatizacion, Roboética
y Vision por Computador
Universidad Miguel Hernandez

Actividades
realizadas

e Webinar CEA Adrian Peidré Vidal

“Espacios de trabajo en robots
manipuladores: tipos y métodos de
calculo” —7 mayo de 2021
(https://www.youtube.com/watch?v=
Frg3dtFvFql)



https://www.youtube.com/watch%3Fv=Frq3dtFvFqI
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Actividades realizadas

XI JORNADAS
NACIONALES DE
ROBOTICA

* Pagina web GTROB - CEA:
https://www.ceautomatica.es/robotica/

e Boletines

* Organizacion CEABOT http://ceabot.es/

* Mejor Tesis Doctoral en Robdtica 2021

e Jornadas Nacionales Robdtica 2021



https://www.ceautomatica.es/robotica/
http://ceabot.es/

Patrocinadores GTROB
CEA

Convenios de colaboracidn Comité Espafiol de Automtica

» Robotnik

Member of STEMMER IMAGING

Patrocinio CEABOT Mejor Tesis Doctoral en ROBOTICA
Mejor trabajo Jornadas GTROB
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* AGRADECIMIENTOS

Papers enviados (20 papers)
Proceso de revisidn

Comité de seleccion finalistas Tesis Doctoral

* Ramon Barber, Daniel Galan, José L. Blanco, Luis M.

Jiménez, Raul Marin, Pablo Gonzalez, José R. Martinez

Tribunal tres finalistas:
* Pedro J. Sanz y Antonio Giménez
Participantes en Mesa Redonda

* Alfonso Garcia Cerezo, Fernando Torres, Antonio

Morales
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