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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR I nge n i e rl'a RO bética

e GESTACION DEL TITULO

INFORMACION Curso 2014-2015, pionero en Espana como “Ingenieria
¥ robotica”
LA PROFESION Entorno productivo de la provincia de Alicante ligado a
ESTRUCTURA la robodtica.
DEL TITULO SN, ,
__“_f Aparicion de grados de robotica en EEUU y Europa
ACT,V,%DES[ Aprovechar el “tiron” de .Ia robotica e intentar dar
4 respuesta a lo que el estudiante espera
CONTINUACION'
DE ESTUDIOS Nota de corte 2021-2022: 12,23 60 plazas
GRADUADOS Curso académico Implantacion del grado
en Ingenieria Robética
2015-2016 1° curso
2016-2017 2° curso
2017-2018 3° curso

GRADO

INGENIERIA 2018-2019 4° curso
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR I nge n i e rl'a RO bética

e GESTACION DEL TITULO

INFORMACION Union de Ingenieria Industrial con Ingenieria
o] Informatica
LA PROFESION. Tomar la parte de Industrial-Automatica
ESTRUCHIFS Tomar la parte de Informatica mas de sistemas
vy inteligentes
U
ACTIVIDAD_EE»! FUtU ro.
r— & Intentar darle atribuciones profesionales via
DE ESTUDIOS Ingenieria Industrial-Automatica
GRADUADOS

GRADO

mcsn_uiA
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR I nge N ie rlla RO béti (o |

e PUESTA EN MARCHA DEL TITULO

INFORMACION La importancia de que el profesorado esté en la
“1 medida de lo posible relacionado con la robdtica en
LA PROFESION todas las asignaturas
ESTRUCTURA. Contextualizar contenidos
DEL TiTULO| _
L2, Infraestructuras:
Acﬂvmusl Actuales: Laboratorio especifico de robotica

¢ ——

Equipamientos especiales y costosos

CONTINUACION
DE ESTUDIOS

GRADUADOS

GRADO

INGENIERIA
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR Pe rs p ect iva S p rOfe S i ona I es

e SECTOR DE LA INDUSTRIA

INFORMACION e Disenar, desarrollar, adaptar y/o mantener células
robotizadas de fabricacion, para que puedan ser
‘ LA pnoresuéul integradas de forma adecuada en lineas de
ESTRUCTURA] producuoh. | .
DEL TITULO| e Asesoramiento, control de calidad, seguridad, y
G “"l gestion del mantenimiento de los robots dentro de los
ACTIVIDADES! departamentos de ingenieria y/o produccion.
CONTINUACION' e Sectores:
DE ESTUDIOS

e Calzado, marmol y piedra natural, juguete,
alimenticio, madera y mueble, plastico y caucho,
ceramica, textil, automocion, cosmeéticos e higiene
y construccion.

GRADUADOS

GRADO

mcsn_uiA
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR Pe rs p e Cti vas p rOfe S i ona I es

e SECTOR DE LOS SERVICIOS

INFORMACION e Servicios personales:

‘ e Asistencia a personas mayores, discapacitados y
LA PROFEﬂg'_NJ ninos, acompanante y/o sirviente personal,
ESTRUCTURA limpieza y seguridad domestica, ocio, etc.

o e Servicios profesionales:
e —4‘—..] » . = . - - TR 4
Acnvmnesl e Limpieza de calles, vigilancia urbana, inspeccion y
-y mantenimiento de infraestructuras, companero de

CONTINUACION' trabajo, medicina, construccidn, agricultura, etc.

DE ESTUDIOS

GRADUADOS e FOMENTAR LA CREACION DE EMPRESAS

GRADO

mcsn_uiA
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

INFORMACION

LA pnoresmuI

——

ESTRUCTURA
DEL TiTULO|

e

ACTIVIDAD 3

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

GRADUADOS

GRADO

INGENIERIA
ROBOTICA

FACEBOOK.COM/
TWITTER.COM/

EPSALICANTE

Perspectivas profesionales

e SECTOR DE LA I+D+I

e Tanto en el ambito industrial como en el de servicios.

e Tanto en centros de investigacion como en empresas.
Fg _'&V"‘!" L R e %\‘ =
Fp ¢ ' :;.t.l_ : '|l |
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR I nge n ie rl'a RO béti ca

e EMPRESAS DE ROBOTICA EN ALICANTE-
VALENCIA

INFORMACION CFZ Cobots (Elchee)

‘ o pROFESmN\ itRobotics (Elche)

EDS Robotics (Aspe)

ESTRUc;bEi? : o
DEL TITULO Vimasol e Hijos SL (Elche)
7 “’i Domo3 (San Vicente del Raspeig)
ACTIVIDA_DEE»» AyCN (Elda)
el Robotnik (Valencia)

INESCOP (Elda)

GRADUADOS

GRADO

mcsn_uiA
ROBOTICA
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cmpeeeeeal Estructura del titulo (4 cursos)

e CON LAS PREMISAS ANTERIORES:

Industria
Adaptar sistemas productivos con robots
Formacion de empresas

INFORMACION

LA PROFESION

Especialmente en robodtica de servicios
ESTRUCTURA
DEL TITULO Sector de la I+D+1

g “"l Buena oferta de empleo en esta linea
ACTIVIDADEEM

|

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

Se busca formar profesionales que puedan trabajar en
GRADUADOS estos sectores

Se consideran cinco disciplinas principales a cubrir

GRADO

mcsn_uiA
ROBOTICA
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coprEreetal Estructura del titulo (4 cursos)

Fuente:
http://www.digit
altrends.com

INFORMAQ!ON . <HRRE Sl E

LA PROFESION '

ESTRUCTURA
DEL TITULO

U

I

ACTIVIDADES!

- e

CONTINVUACION @  TTREERRNN
DE ESTUDIOS

GRADUADOS

GRADO

mcEmiA
ROBOTICA
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CprEreet el Estructura del titulo (4 cursos)

e ¢En nuestro grado?

PRIMERO TERCERO
= Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica ' — 6 Obligatoria
- Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Basica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
ol Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica 6 Obligatoria
] Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFE_?_'Q!L Expresion grafica 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundament‘os Fisicos de la Ingenieria Il 6 Bésica : Comunicac.iones ) Obﬁgatorfa
DEL TiTULO Programacion || 6 Obligatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria W 6 Obligatoria
-_} TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES.
- SEGUNDO CUARTO
CONTIN UA°'6N ’ Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacion de Matemética Aplicada 6 Bésica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 6 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robética de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS Tecnologia Eléctrica 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 8 Obligatoria
Tecnologia Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria Empresa 6 Obligatoria
6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa = Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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CprEreet el Estructura del titulo (4 cursos)

Fuente:
http://www.digit
altrends.com

INFORMACION _finpRaRaREREd.,

LA PROFESION '

ESTRUCTURA
DEL TITULO

U

I

ACTIVIDADES! sRaHERE

|

- e

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

GRADUADOS

- http://dibujoscolorear.net
INGENIERIA
ROBOTICA

)/
%/
GRADO Fuente: \F‘
B |
&
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

¢En nuestro grado?

Estructura del titulo (4 cursos)

o
PRIMERO TERCERO
= Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
- Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Basica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
ol Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica Algoritmia 6 Obligatoria
] Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFE_?_'Q!L Expresion grafica 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundamentos Fisicos de la Ingenieria Il 6 Bésica Comunicaciones ) Obligatoria
DEL TiTULO Programacion || 6 Obligatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
-_} TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES.
- SEGUNDO CUARTO
CONTIN UA°'6N ’ Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacion de Matemética Aplicada 6 Bésica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 6 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robética de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS O — 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 6 Obligatoria
Tecnologla Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
e e 6 Obligatoria Empresa 3 Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa = Optativa
6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

INFORMACION

LA PROFESION '

ESTRUCTURA
DEL TITULO

U

I

ACTIVIDADES!

|

- e

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

GRADUADOS

GRADO

mcEmiA
ROBOTICA
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Estructura del titulo (4 cursos)

Fuente: http://naukas.com

Fuente:
http://www.digit
altrends.com

http://dibujoscolorear.net
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CprEreet el Estructura del titulo (4 cursos)

e ¢En nuestro grado?

PRIMERO TERCERO
N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
o Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Basica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
N el Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Bésica Algoritmia B Obligatoria
| Programacion | 6 Basica 6 Obligatoria
LA PROFESléN'. 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundamentos Fisicos de la Ingenieria Il 6 Bésica ) Obligatoria
DEL TiTULO Programacion |l 6 Obligatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: ﬂ*ﬁ%ms 6 Basica 6 Obligatoria
- nieria Robolica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
7 TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES
. % SEGUNDO CUARTO
CONTIN UA°|6N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacién de Matemética Aplicada 6 Basica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 8 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robética de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS Tecnologia Eléctrica 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 8 Obligatoria
Tecnologla Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria Empresa 6 Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa = Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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coprEreetal Estructura del titulo (4 cursos)

Fuente: http://naukas.com

Fuente:
http://www.digit Py R
altrends.com e el BRERR

INFORMACION

LA PROFESION '

ESTRUCTURA
DEL TITULO

el

ACT|V|DADEsE P

- —

|

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

GRADUADOS = = = W TThnee & ©

F te: \ 2N\ Fuente:
GRADO e AN 1 KRR http://es.123r.

: http://dibujoscolorear.| [ [} . com
INGENIERIA N

ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

¢En nuestro grado?

Estructura del titulo (4 cursos)

o
PRIMERO TERCERO
N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
o Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Basica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
ool Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica Algoritmia 6 Obligatoria
| Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFESIéN : Expresion grafica 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundamentos Fisicos de la Ingenieria Il 6 Bésica Comunicaciones ) Obligatoria
DEL TiTULO Programacion Il 6 Obligatoria 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
7 TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES
= 3 SEGUNDO CUARTO
CONTIN UAClO N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacion de Matemética Aplicada 6 Bésica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 8 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robética de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS Wﬂﬁ——— 6 Obligatoria Sistemas Multirobot : Obligatoria
ecnologla Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
AT 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria Empresa 6 Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
ots 6 Obligatoria Practicas en Empresa 6 Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

GRADUADOS
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Estructura del titulo (4 cursos)

Fuente: http://naukas.com

Fuente:
http://www.digit
altrends.com

'-'.:.:.:.:.:.:. &

Fuente:
http://ambardcelaa.blogspo
t.com.es

. ) : \ Fuente:
pleptes Y| http://es.123rf.
http://dibujoscolorear.| ¥
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CprEreet el Estructura del titulo (4 cursos)

e ¢En nuestro grado?

PRIMERO TERCERO
= Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
- Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Basica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
ol Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica Algoritmia 6 Obligatoria
] Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFE_?_'Q!L Expresion grafica 6 Basica 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundament‘os Fisicos de la Ingenieria Il 6 Bésica : Comunicac.iones ) Obﬁgatorfa
DEL TiTULO Programacion || 6 Obligatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
*_} TOTAL 60 P —— 60
ACTIVIDADES.
- SEGUNDO CUARTO
CONTIN UA°'6N ’ Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacion de Matemética Aplicada 6 Bésica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 6 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robética de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS Tecnologia Eléctrica 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 8 Obligatoria
Tecnologia Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria Empresa 6 Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa = Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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coprEreetal Estructura del titulo (4 cursos)

f(u:T) cRw cﬁ(_‘:-‘?") 1-H (%‘“)‘H(.};>- i’g.";

e Fundamentos % =
N Y=

I : . gUEY sk
— (-\Y;l-! “’f:u) % Y%

7RG 4 ‘r;?t ’ Zyl«.,q/- v
INFORMACION = Matematicas s ko l :
.--_.-,_- ) " = Z/ {q‘( (;n’c E
LA PROFESION = FISICa 1) e
st el yocin)
Aogs -
ESTRUCTURA 7o a3 C TR :
| DEL 'riTuLol v Qu IMICa 5, e °
J x| UonG)- 7 © @
E ~ { : pd ( \
e ——— — /
ACTIVIDADES!. = Diseno &7‘ = ~ 2 : B
- ‘@ O Ok (o)
a. L A=2+V :@ Q L\ 1/": NTY
CONTINUACION' e e o @p=5—
DE ESTUDIOS Lwva . E"/c,?' Du+H- (2-?,— :S:J:) WeTLe e 02“),,‘11% P e 9
Fuente: n -
GRADUADOS e LRl e ]

la-molecula-el-hidrogeno.jpg

GRADO

INGENIERIA
ROBOTICA
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR

Estructura del titulo (4 cursos)

e ¢En nuestro grado?
PRIMERO TERCERO
N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
-~ Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Bésica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
ool Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica Algoritmia 6 Obligatoria
| Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFESIéN : Expresion grafica 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
ESTRUCTURA Fundamentos Fisicos de la Ingenieria Il Bésica Comunicaciones ) Obligatoria
DEL TiTULO Programacion 1 ) igatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
7 TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES
. % SEGUNDO CUARTO
CONTIN UAClO N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaluras Créditos  Tipo
DE ESTUDIOS Ampliacién de Matemética Aplicada 6 Basica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacion de Fisica 6 Basica Robots Mdviles 8 Obligatoria
Te ' igatona Robotica de Servicios 5 Obligatoria
GRADUADOS Tecnologia Eléctrica 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 6 Obligatoria
Tecnologla Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Proyectos de Sistemas Robéticos 6 Obligatoria
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria Empresa 6 Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa 6 Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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coprEreetal Estructura del titulo (4 cursos)

e ¢Y larobotica pura?

PRIMERO TERCERO
N Asignaturas Créditos  Tipo Asignaturas Créditos  Tipo
INFORMACION Fundamentos de Matematica Aplicada | 6 Bésica Automatizacion ) Obligatoria
-~ Fundamentos Fisicos de la Ingenieria | 6 Bésica Ingenieria de Control 6 Obligatoria
N el Fundamentos Quimicos de la Ingenieria 6 Basica Algoritmia B Obligatoria
| Programacion | 6 Basica Vision por Computador 6 Obligatoria
LA PROFESléN : Expresion grafica 6 Basica Sistemas Empotrados 6 Obligatoria
Fundamentos de Matematica Aplicada Il 6 Basica Sistemas Inteligentes 6 Obligatoria
Fundamentos Fisicos de la Ingenieria |l 6 Basica Comunicaciones ) Obligatoria
| ESDTERLUT(':I."I::.JIEQI Programacion Il 6 Obligatoria Programacion de Robots 6 Obligatoria
: Computadores 6 Basica Control de Robots 6 Obligatoria
- Iniciacion a la Ingenieria Robotica 6 Obligatoria Sistemas de Percepcion 6 Obligatoria
7 TOTAL 60 TOTAL 60
ACTIVIDADES
= 1 SEGUNDO
CONTINUACION Asignaturas Créditos  Tipo Asignabiras Tioo
DE ESTUDIOS Ampliacion de Matematica Aplicada 6 Basica Manipuladores 6 Obligatoria
Ampliacién de Fisica 6 Basica Robots Mviles 8 Obligatoria
Tecnologia de Materiales 6 Obligatoria Robdtica de Servicios 6 Obligatoria
GRADUADOS Tecnologia Eléctrica 6 Obligatoria Sistemas Multirobot 6 Obligatoria
Tecnologla Electronica 6 Obligatoria Teleoperacion 6 Obligatoria
Resistencia de Materiales 6 Obligatoria Provectos de Sistemas Robéticos B Ohlinatariz
Fundamentos de Automatica 6 Obligatoria mpresa o Obligatoria
Procesadores Integrados 6 Obligatoria Ingles 6 Optativa
Mecanismos y Modelado de Robots 6 Obligatoria Practicas en Empresa = Optativa
Sensores e Instrumentacion 6 Obligatoria PFG 12 Obligatoria
TOTAL 60 TOTAL 60
GRADO
INGENIERIA

ROBOTICA
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el Movilidad y practicas en empresa

e Erasmus

Estudio: Grado en Ingenieria Robética

INFORMACION
A l Pais
LA PROFESION : D ROSENHE01-HOCHSCHULE FUR ANGEWANDTE WISSENSCHAFTEN - FACHHOCHSCHULE ROSENHEIM
T el ALEMANIA W Electronic Engineering, Telecommunications (06.5)
ESTRUCTURA
DEL Tl:l.-y.L—,o—l SI LUUBLJAO1-UNIVERZA V LJUBLJANI
ESLOVENIA ® Engineering, Technology (06.0)
ACTIVIDADE
PL GDANSKO02-POLITECHNIKA GDANSKA
CONT|NUAC|6N } POLONIA ® Informatics, Computer Science (11.3)
DE ESTUDIOS
S LULEAO1-LULEA TEKNISKA UNIVERSITET
¥ Informatics, Computer Science (11.3)
GRADUADOS SUECIA

S SKOVDE01-HOGSKOLAN | SKOVDE

W Others Engineering, Technology (06.9)
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22 Pais Institucién socia
INFORMACION'
iy ARGENTINA ® UNIVERSIDAD DE MENDOZA (AR MENDOZA02)
.
LA PROFS'é“ ] AUSTRALIA ® THE UNIVERSITY OF SYDNEY (AU SYDNEY01)
ol ~a- ) UNIVERSIDAD DEL BIO-BIO (RCH CONCEPCO1)
CHILE ® UNIVERSIDAD DEL BIO-BIO (RCH CONCEPCO1
ESTRUCTURA Al
DEL TITULO
L i sl COLOMBIA ® UNIVERSIDAD TECNOLOGICA DE BOLIVAR (CO CARTAGEO1)
ACTIVIDADE COSTA RICA ® UNIVERSIDAD DE COSTA RICA (CR SANJOSEO1)
- u ARIZONA STATE UNIVERSITY (US TEMPEO1)
CONTINUAC|6N ! u MURRAY STATE UNIVERSITY (US MURRAY01)
DE ESTUDIOS FEUL. DEAMERICA DEL NORTE ® WESTERN ILLINOIS UNIVERSITY (US MACOMBO1)
® SOUTHERN ILLINOIS UNIVERSITY EDWARDSVILLE (US EDWARDS01)
GRADUADOS INDIA ¥ VELTECH DR, RR & DR, SR UNIVERSITY (IN AVADIO1)
W INSTITUTO POLITECNICO NACIONAL DE MEXICO (ME MEXICO03)
MEXICO ® UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO (ME MEXICO01)
® INSTITUTO TECNOLOGICO Y DE ESTUDIOS SUPERIORES DE MONTERREY (ME MONTERRO1)
TAIWAN u NATIONAL CHUNG HSING UNIVERSITY (TW TAICHUNO1)
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ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR Movilidad y pra'CticaS en empresa

e Practicas y TFG en empresa
e CFZ Cobots (Elche)
e itRobotics (Elche)
o « EDS Robotics (Aspe)
ESTRUCTURA

DEL TiTULO e Vimasol e Hijos SL (Elche)

‘ Ac'nvanE:I « AyCN (Elda)

e ESTUDIOS e Robotnik (Valencia)

GRADUADOS e INESCOP (Elda)

INFORMACION

LA PROFESION

GRADO
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INFORMACION
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ESTRUCTURA
DEL TITULO|

O

ACTIVIDADES!

CONTINUACION
DE ESTUDIO

|

GRADUADOS
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mcsn_uiA
ROBOTICA

Continuacion de estudios
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e Este curso pasado tercera promocion

e 100 % de estudiantes egresados ocupados:
INFORMACION

‘ « Continuacion de estudios en Masteres
LA PROFESION

s e Aprox. 60%
ESTRUCTURA
DEL Tt e Resto contratados en la industria

O

ACTIV'PQDE,?! eAprox. la mitad de ellos en Alicante

CONTINUACION'
DE ESTUDIOS

‘ GRADUADOSI

GRADO
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ROBOTICA



A Universitat d’Alacant
/==X Universidad de Alicante

GRADO EN :
INGENIERIA ROBOTICA

Fernando Torres
Promotor del Grado en la UA

Jornadas de Automatica
2021

Castellon, 1-3 septiembre

x L l |Jomadn de
Automética

Castellon 2021
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