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El objetivo fundamental del programa es formar ingenieros en
las metodologias y tecnologias que le permitan realizar el
diseno y desarrollo de sistemas integrados.

Como sub-objetivos, se pretende avanzar en los siguientes
topicos: Control automatico, electronica, instrumentacion
electronica, sensores, actuadores, sistemas de procesamiento,
computadores y tiempo real, y aplicaciones mecatronicas como
robodtica y tecnologia de vehiculos.
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https://www.uma.es/empresa-territorio-y-Transformacion-
digital/info/100889/andalucia-tech-contenido/

https://www.uma.es/grado-en-ingenieria-electronica-robotica-y-mecatronica

https://www.us.es/estudiar/que-estudiar/oferta-de-grados/grado-en-ingenieria-
electronica-robotica-y-mecatronica-por

CREDITOS 240 ECTS / 4 afios

Publicacién BOE 21/03/2013 1er Curso de implantacién 2011
Numero de plazas de entrada 65
Notas de corte en acceso: MALAGA 11.2; SEVILLA 11.5
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2. Esquema del Plan de Estudios

Mencion 1
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2. ESQUEMA DEL PLAN DE ESTUDIOS

Menciones
Campus de Excelencia Internacional MALAGA SEVILLA
Andalucia Tech
Robdtica y Automatizacion X X
Sistemas Mecatrdnicos en Vehiculos X
Instrumentacion Electrénica y Control , X , X
(No impartida)
Electronica y Control de Sistemas de X
Energia (No impartida desde 2020)
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Curso
Cuatrimestre i5115|(15}15}|15|15|15((15((15}|135|15|1515(15|15)15]115 15|15 1,5
C1 Matematicas | Matematicas Il Quimica Fisica |
19 et E)((Ep:r;is;(a)n Informatica
C2 Matematicas IlI Empresa Esta |st|ca.e Inv. Fisica Il
Operativa
C1 Teoria de Circuitos Fundame’nt'os de Resistencia de Materiales Fundamentos de Ampllac[o!'l de
20 Electrénica Computadores Matematicas
C2 Automatizacion Industrial Electrénica General Fundamentos de Control Electrdnica Digital Teoria de MaqU|nas Y
Mecanismos
Instalaciones y Maquinas Sistemas s Ingenieria Procesamiento
30 C1 Gl perr e ler Eléctricas Electrénicos Ingenieria Termica Hidraulica Digital de Sefiales
C2 Fundamentos de Robdtica Instrume’nt'a\uon EIectronlc'a de Arquitectura de Organizacion de Proyectos
Electrénica Potencia Redes Empresas Integrados
C1 Mencidn
49
C2 Optativas de Mencion y Transversales Trabajo Fin de Grado
o . . Mencion -
Formacion Basica Obligatorias Trabajo Fin de Grado .
30 ECTS Obl. Inglés B1
60 ECTS 120 ECTS 12 ECTS
18 ECTS Opt.
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KK Menciones
S [[rmedas e ROBOTICA Y INSTRUMENTACION |  ELECTROFICEY SISTEMAS
Automética : ELECTRONICAY MECATRONICOS EN
Castellén 202 1 AUTOMATIZACION CONTROL SISTEMAS VEHICULOS
DE ENERGIA
Control y Ampliacién de Ampliacién de Mecanismos y
Programacion Instrumentacion Instrumentacion Mecanica
de Robots (6) Electrénica (6) Electrénica (6) de Vehiculos(6)
Disefio de Circuitos y el b ol fe
Informatica Industrial : para Sistemas de Control de
(6) Tl Energias Renovables Vehiculos (6)
Electronicos (6) (6)
R Sistemas Electrénicos
= .
:g Sl::zirigas}gi: sefial ggnversién para Control de Sistemas
c pol Y Energias Renovables Ferroviarios (4.5)
& (4.5) AD (4.5)
s (4.5) '
-] Sistemas electronicos
@ Sistemas Electrénicos para -
1]
= para Automatizacion C?nctirol d_eIProie;os control de c S'S;%mas4 5
T (4.5) ndustriales (4.5) accionamientos mbebidos(4,5)
2 eléctricos (4,5)
8 . . Laboratorio de Control
Lal:éo;sgc;iréc;de "L‘ :1?3;3 ;ﬁ;‘;ﬂﬁl para Electrénica del Vehiculo
. Energias Renovables Eléctrico (4,5)
(4.5) Electrénica (4.5) (4.5)
Automatizacion de Laboratorio de Labgirsat?r:jlo = Sistemas Hidraulicos y
Sistemas de Disefio de A o
Produccion Circuitos y Sistemas Eleclt_:rgg:-zcinjspara ( 4N5e)umat|cos
(4.5) Electrénicos (4.5) Renovables (4.5)
. Ampliacién de . Slstemaspzlrzctronlcos o
Optativa 1 Robdtica Optoelectrénica (4,5) el sector de transporte Aviénica (4,5)
4.5) @5)
Instrumentacion y Laboratorio de Control de Vehiculos
Optativa 2 acondicionamiento de Control de Eléctricos e Hibridos Redes Industriales (4,5)
sefial (4,5) Procesos (4,5) (4,5)
. S In strumenta cion Electrw:mlt.(::lae y Control .
Optativa 3 Automatizacién (4.5) Electron(lza% Control Sistemas de Energia Mecatronica (4,5)
’ (4,5)

uma.

Cuarto curso:
Dependiendo de la
mencion a cursar esta
compuesto  por  seis
asignaturas obligatorias
de mencion en el primer
cuatrimestre (30 ECTS) y
el segundo cuatrimestre
por 18 ECTS de practicas
en empresa, movilidad o
asignaturas optativas de
mencion o transversales
mas el Trabajo Fin de
Grado (12 ECTS).

Las Optativas 1 y 2 se
ofertan como optativas
transversales dentro de
la mencion. La Optativa
3 se oferta como
optativa transversal al
resto de las menciones.
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Optativas de Mencion

Asignaturas de Mencion Ampliacién de Robética
o (4,5 ECTS)
Control y Programacion de Robots
(6 ECTS) Instrumentacion y Acondicionamiento de
Senal(4,5 ECTS)
Informatica Industrial
(6 ECTS) Optativas de caracter transversal
Sistemas de Percepcion Instr. Electrénica y Control (4,5 ECTS)
(4,5 ECTS)
- — Electr. y Control de Sist. de Energia (4,5 ECTS)
Sistemas Electrdnicos para la
Automatizacién Mecatronica (4,5 ECTS)
(4,5 ECTS) Practicas en Empresa (hasta 9 ECTS)
Laboratorio de Roboética

4,5 ECTS . . -

( ) Ciencias e Ing. de los Materiales (6 ECTS) |

Automatizacion de Sistemas de

Produccion Ingenieria de Fabricacién (6 ECTS) E

(4,5 ECTS)
unma. E‘ ® icener
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Control y Programacion de Robots
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e Robdtica Movil. Introducciéon a ROS.
* Modelo dinamico y control de manipuladores. Simulador CoppeliaRobotics.

ifyinteract | 7fF Move Camera  [ISelect - FocusCamers &0 Measure .~ 2DPoseEstimete .~ 2DNavGosl @ Publish Point LA

@ clobal Optinns

¥ Clobal Status: Ok
v Fixed Frame oK

* Crid

2 TE

F2 map

e RobotModel

~ LaserScan

" Path-global

# Goal

:2_‘ ~ Path-local

ERERnE O

ROS Elapsed: |140.25 wall Time: | 1604327005.72 wall Elapsed: 142.75 | Experimental
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Laboratorio de Robética

e Asignatura eminentemente practica:

* Estudio de la plataforma robdtica mévil PIERO, I/O y navegacién reactiva basica.
e |dentificacidon y simulacién de los sistemas motor.

* Ajuste de los controladores de velocidad.

 Modelado cinematico y control de trayectorias con evitacion de obstaculos.

e Ejemplo curso anterior: https://youtu.be/qTBRJhVAGp4
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Ampliacion de Robadtica

e Robdtica mavil:
e Localizacidn, navegacion local, planificacion de caminos.
* Brazos manipuladores: 1

* Planificacidon cartesiana, eontrol de fuerzas.

0.8 —
0.7 —

0.6 —
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e Sistema de vision por computador:
e (Captacion y mejora de la imagen.
* Procesamiento de imagenes (segmentacion y deteccién de caracteristicas).
* Redes neuronales convolucionales.
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- Sistema de vision por computador:

- Integracion de la informacidn en sistemas automatizados.
- Modelado y simulacion de sistemas de produccion

- Control numérico y sistemas de fabricacion flexibles.

Complejidad de los elementos de la planta

- . ﬁg:,-:.'-
/ T o R

houl.s PLANT INFORMATION NETWORK - Ethernet

ZONA

AREA DE VACIOS DE ENTRADA
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e Principios generales de su arquitectura, disefio e implementacion, con el énfasis en los
sistemas industriales.

 Enfoque de la asignatura es eminentemente practico, con abundantes practicas de
laboratorio y un trabajo colaborativo final.

BANCO DE PRUEBAS. COMPONENTE FSM_PLC +
COND. INICIALES

ase_Benzh i3

¥ Genencs/ Parameters

En el paquete Mis_tipos_PLC se | constast E_Max : matural = 3; Specity GenericaParameters
definen las siguientes constantes: f:“"-:-"'- P_Has tural := 4:
conatant

+

m=4
ped
k=3

Sefiales y
constantes
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t Instrumentacion y Acondicionamiento de Senal

* Analisis y disefio de instrumentos electronicos:
* Acondicionamiento de sefiales proveniente de sensores.
* |Instrumentacion virtual.
* Proyecto de la asignatura: disefio de un instrumento de medida.
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Castellon 20211 Instrumentacion Electrdnica y Control

e Estructuras hardware de los dispositivos electronicos para control,

e Subsistemas comerciales para la instrumentacion industrial haciendo especial
referencia a la conexién entre ellos.

e Componente importante de laboratorio.
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Mecatronica

e Fusion de tecnologias como el control, la mecanica, la electricidad, la electrénica o la
informatica que permiten abordar los retos en Ingenieria que suponen las nuevas

maquinas inteligentes.
* Aspectos tedricos y practicos para el disefio, modelado y estudio de sistemas

mecatronicos.
e Trabajo en el laboratorio.

Ejemplo de sistema mecatrdnico:
https://www.youtube.com/watch?v=n 6p-1J551Y&t=107s
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Conclusiones

Graduado en Ingenieria Electronica, Robotica y Mecatronica por la Universidad de Malaga y...

4 (2014-15|2015-16 |2016-17 |2017-18 [2018-19 |2019-20
Numero de plazas ofertadas 65 65 65 65 65
Matricula de nuevo ingreso 68 68 66 68 69
Demanda de la titulacion (solicitudes en primera opcién/oferta) 240,00 % | 270,77 % | 283,08 % | 303,08 % | 243,08 %
Ocupacién de la titulacién (matriculados/plazas ofertadas) 1046 %| 10469%| 101,5%| 1046 %| 106,2 %
Numero de alumnos graduados 2 8 15 32 39 54
Tasa de rendimiento (créditos superados/matriculados) 59,98 % | 6510%| 70,08%| 7131%| 7202%| 7253 %
Tasa de éxito (créditos superados/presentados) 7571 % | 7930%| 8044 9%| 8342%| 84,11 %| 8289%
Tasa de eficiencia (créditos necesarios/créditos matriculados) 98,78 % | 96,03 %| 8744 %| 86,88 %| 84,04 %| 88,02%
Tasa de abandono (cohorte de nuevo ingreso) Pl 13,64 % 11,59%| 10,14 % 9,86 % 7.69 %
Tasa de graduacion (cohorte de nuevo ingreso) %o| 2542 %| 40,98 %
Tasa de afiliacion a la Seguridad Social a los 4 afios de terminar
Satisfaccién general de los alumnos con el titulo (1-5) 4 3,13 3,15 3,17 3,39 3,31 2,83
Satisfaccion general de los egresados con el titulo (1-5) 355 3,26 2,65 3.36
Satisfaccion general de los alumnos con la actuacion docente (1-5) 3,80 3,95 3,90 4,16 4,02

\ <

Ampliar informacion en: http://u.uma.es/qg/ @ Definicion de Indicadores

S umac
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